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Giải pháp xác định trạng thái chuyển động của robot di động

Vấn đề giải quyết

—

Tóm tắt

—

TRL 7
Lĩnh vực Vũ trụ
Đơn vị chủ trì Trung tâm Vũ trụ Việt Nam
Hình thức chào chuyển giao —
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